10. МЕХАНИЗМ ВЫТЯЖНОГО ПРЕССА
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	Наименование параметра
	Размерность
	0бозначения
	варианты

	
	
	
	
	а
	б
	в
	г
	д
	е
	ж
	з
	и
	к

	Рычажный механизм
	Частота вращения кривошипа
	об/

мин
	n
	35
	32
	38
	34
	28
	26
	20
	22
	24
	20

	
	Длина кривошипа 1
	м
	l1
	0,23
	0,25
	0,195
	0,18
	0,18
	0,23
	0,25
	0,21
	0,26
	0,21

	
	Длина коромысла КС
	м
	lКС
	0,6
	0,65
	0,5
	0,45
	0,45
	0,55
	0,6
	0,5
	0,6
	0,58

	
	Длина шатуна 2 
	м
	l2
	1,61
	1,67
	1,565
	1,48
	1,43
	1,54
	1,69
	1,7
	1,74
	1,78

	
	Длина шатуна 4
	м
	l4
	0,95
	1,10
	0,95
	0,90
	1,00
	1,35
	1,10
	1,20
	1,25
	1,15

	
	Отношение lDK/lCK
	
	
	1,5
	1,6
	1,8
	1,7
	2,2
	2,0
	1,8
	2,3
	1,9
	2,0

	
	Расстояние АК
	м
	hАК
	1,5
	1,56
	1,5
	1,42
	1,36
	1,46
	1,6
	1,64
	1,66
	1,70

	
	Расстояние h
	м
	h
	0,87
	1,00
	0,86
	0,72
	0,95
	1,04
	1,03
	1,04
	1,09
	1,12

	
	Центр масс шатуна2
	
	lBS2
	lBS2=0,5 lBC

	
	Центр масс звена 3
	
	lKS3
	lKS3=0,5 lDK

	
	Масса шатуна 2
	кг
	m2
	32
	32
	31
	30
	29
	31
	34
	34
	35
	36

	
	Масса коромысла 3
	кг
	m3
	18
	21
	18
	15
	20
	22
	22
	22
	23
	23

	
	Масса ползуна 5
	кг
	m5
	54
	60
	55
	45
	60
	65
	70
	65
	70
	70

	
	Момент инерции шатуна 2
	кг м2
	IS2
	4,6
	5,0
	4,2
	3,6
	3,3
	4,0
	5,3
	5,4
	5,8
	6,2

	
	Момент инерции коромысла 3
	кг м2
	IS3
	0,8
	1,2
	0,46
	0,5
	1,0
	1,5
	1,4
	1,5
	1,6
	1,7

	
	Максимальная сила
	Kн
	Fmax
	22
	20
	20
	18
	16
	18
	14
	10
	12
	10

	
	Коэффициент неравномерности
	
	(
	1/8
	1/7
	1/5
	1/7
	1/6
	1/5
	1/4
	1/4
	1/5
	1/8

	
	Привед. момент инерции зубч.пер.
	кг м2
	Iconst
	400
	600
	350
	450
	400
	500
	500
	450
	600
	700

	Зубч мех-зм
	Число зубьев шестерни
	
	z1
	10
	11
	10
	12
	13
	11
	14
	12
	10
	11

	
	Число зубьев колеса
	
	z2
	23
	21
	22
	21
	20
	22
	20
	21
	20
	19

	
	Модуль
	мм
	m
	10
	12
	8
	22
	10
	18
	5
	4
	12
	6

	
	№схемы планетарн. мех-ма
	
	
	45
	59
	62
	70
	37
	30
	25
	23
	20
	39

	Кулачковый механизм
	Ход толкателя
	м
	Smax
	0,036
	0,039
	0,042
	0,045
	0,035
	0,038
	0,041
	0,044
	0,04
	0,043

	
	Смещение
	м
	e
	0,02
	0,018
	0,017
	0,016
	0,02
	0,015
	0,016
	0,017
	0,018
	0,02

	
	Закон изменения аналога ускорения толкателя
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	Фаза подъема
	град
	φп
	148
	134
	120
	144
	125
	150
	115
	144
	130
	140

	
	Фаза верхнего выстоя
	град
	φвв
	74
	84
	90
	70
	100
	75
	85
	82
	95
	80

	
	Фаза опускания
	град
	φо
	64
	58
	60
	65
	50
	40
	55
	58
	45
	60

	
	Радиус ролика
	м
	rр
	0,008
	0,009
	0,011
	0,012
	0,008
	0,009
	0,01
	0,012
	0,01
	0,011


Кулачковый механизм





Рычажный механизм





Диаграмма изменения силы
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