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1. Задание на расчет и методические указания по его выполнению

1. Преобразовать исходную структурную схему к типовому виду; определить непрерывную передаточную функцию приведенной непрерывной части разомкнутой импульсной системы 
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, принимая за выходной - сигнал y(t).
2. По 
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 найти дискретную передаточную функцию разомкнутой импульсной системы 
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3. Построить годограф разомкнутой импульсной САУ:

a) по выражению 
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b) по годографу 
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                 Период работы импульсного элемента Ти=0,01с.

4. Оценить устойчивость замкнутой импульсной САУ и найти предельный коэффициент усиления:

a) по критерию Найквиста;

b) по критерию Гурвица;

c) по корням характеристического уравнения. 

5. Построить переходной процесс y(t) для замкнутой импульсной САУ

6. Определить статическую и кинетическую ошибки замкнутой импульсной САУ.

7. Провести сравнение расчетных результатов с данными, полученными на основе пакета прикладных программ.
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Рис.6. Схемы замещения импульсного элемента
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 – передаточная функция приведенной непрерывной части разомкнутой импульсной системы.
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 – передаточная функция формирующего фильтра
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 – передаточная функция непрерывной части разомкнутой системы.


















































































� Если импульсная САУ при заданном коэффициенте усиления окажется неустойчивой, то построение переходного процесса и определение статической и кинетической ошибок следует осуществить для системы с коэффициентом усиления в 1,75 раза меньше предельного.
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